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Verkehrsplanungssystem

- Fragestellungen
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Verkehrsplanungssystem - Fragestellungen

Planung einer neuen Stral3enbahn (Nurnberg)

Situation: Heute

Streckenbelastung
je Verkehrssystem
(Mitfall  je Werktag)

eeeeeeeeeeeeee

1
0000000

Planung:
neue Stral3enbahnlinie

Grundlage fur eine Kosten -Nutzen Analyse der Planung
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Verkehrsplanungssystem - Fragestellungen
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Verkehrsangebots - und Raumstrukturmodell

Multimodales Netzmodell
Kfz, OV, Rad, Fuss

Einwohner, Arbeitsplatze

Points of interests

Scenario
Analyse

part of Umovity



Verkehrsnachfragemodell

Multimodales Netzmodell Einwohner, Raumstrukturdaten Mobilitatsbefragung
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PTV Model2Go Technologie

A Die Erstellungines Planungssystemsar und ist immer
noch ein sehr kostspieliger Prozess (Monate bis Jahre)

A Unsere M2G Technologie soll diesen Prozess
beschleunigen

A Die M2G Technologie soll global verfiigbar ein

Model. Set. Go.

Get a transport model of your city in justa week.
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Model2Go Entwicklung RoadMap

. Raumstruktur -
Multimodales daten Nachfrage -

Netzmodell modell
MIiD 2023

September 2025
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PTV Model2Go Technologie

A M2G ist eine webbasierte Technologie zur Generierung routingfahigéimodaler
Netzmodelle und georeferenzierter sozio6konomischer Daten (Verkehrsangebotsmodel)

A dazu nutzt die Technologie folgende Daten

(0]

o

o

digitale Straf3enkarten,

OWAngebotsdaten (Haltestellen, Linienfiihrung, Fahrplandaten),
Pointof interests

Bevolkerungsdaten,

weitere Offentliche Geodaten (z.B. Standorte von Schulen,
Gebaudehdhen)

A Quellen sind

o

o

OpenStreetMap, HERE MapsmTom OvertureMaps
oOffentliche Server z.B.

A Mobilithek ¢ National Access Point
A Transit.landMobilityData

A Statistisches Bundesamt, Bundesagentur fir Arbeit

9 tomtom )- OpenStreetMap ‘éz
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PTV Model2Go Technologie  Datenkomponente Arbeitsplatze

Arbeitsplatze pro Gebdude &,

employees_per_building :
0-10

. 10-20

I 20 - 100

I 100 - 500

7] 500 - 1000

I 1000-2000

OpenStreetMap
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Kl basierte Arbeitsplatzschatzung

OpensStreetMap
Gebaude
grundriss

POls
Flachen
nutzung

Corine

Flachennutzung

Offentliche Daten
A  Gebaude
héhen
A Einwohner

part of Umovity

Gebaudetyp

B

% =‘,-
S

St Efml‘.;.}:'
o &Y

&/3
%
T3

Arbeitsplatze J; e
G b

¥ Y

i B

« Umovity

Mobility for Humanity



Kl basierte Arbeitsplatzschatzung

Grundsatzlicher Ansatz

_ ‘ T ‘ Deutschland,
Schweiz Osterreich

Trainingsdaten

GRO o
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Verkehrsplanungssysterg Anwendung 15mircity

Hier sind die Viertelstundenstadte

Wie schnell sind ausgewahite Orte for Versorgung, Gesundhelt, Blldung
und Frelzeit zu FuR oder mit dem Fahrrad erreichbar?

tlicher far Bedaorfnisse in
Minuten, gewichtet

| Bad Homburg v.d. Hohe X

»X-Minuten-Stadt« | 15-Minuten-Stadte

‘ 3
(M

Foto: [M] DER SPIEGEL; Fotos: Maskot / Getty Images; Joko / picture alllance

Interaktive Deutschlandkarte

= So kurz sind die Alltagswege vor Ihrer
Haustiir (oder so abgehangt leben Sie)

A 7,3 Minuten benotigen Einwohnerinnen und
Die »15-Minuten-Stadt« steht fiir ein griines Utopia, in dem alles Wichtige ohne Auto #%1  Einwohner im Durchschnitt, um die 24 ausgewshiten

erreichbar ist. Eine neue Studie zeigt, wo das schon Realitat ist. Hier sehen Sie, ob lhr
Wohnort dazu zahlt.

Von Guido Grigat, Lukas Kissel, Klaas Neumann und Patrick Stotz
25.08.2025, 07.51 Uhr

Quelle: Spiegel, 25.08.2025
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VerkehrsplanungssysteqqAnwendung 15micity

GROUP City Dashboard @ Zu den Daten
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VerkehrsplanungssysteqmAnwendung 15miity

den Daten
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