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Verkehrsplanungssystem - Fragestellungen
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Quelle: Stadt Ingelstadt, Statistik und Stadtforschung
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Quellen: Stadt Ingolstadt, Statistik und Stadtforschung, Gevas, eigene Berechnungen und abgestimmte Annahmen

= Umfangreiche

Entlastungen im
nérdlichen Stadt;

= Bindelung des

auf der neuen Achse
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Verkehrsplanungssystem - Fragestellungen

Planung einer neuen StralBenbahn (Nurnberg)

Situation: Heute

Streckenbelastung
je Verkehrssystem
(Mitfall je Werktag)

eeeeeeeeeeeeee

Planung:
neue Strallenbahnlinie

Grundlage fur eine Kosten-Nutzen Analyse der Planung

part of Umovity
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Verkehrsplanungssystem - Fragestellungen

Wirkungsberechnung (Erreichbarkeit, Kosten, Nutzen) von...

® |nfrastrukturmalRnahmen ® MaRnahmen im OV und Radverkehr
”f:ﬁ ~a :
e AN et 30
7
® ciner veranderten Siedlungsstruktur ® der demographischen Entwicklung
| 1950 2000 2050
Hier entsteht ein _! e d kb 3
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Verkehrsangebots- und Raumstrukturmodell

Multimodales Netzmodell
KfZ, OV, Rad, Fuss

Einwohner, Arbeitsplatze

Points of interests

Scenario
Analyse
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Verkehrsnachfragemodell

Kfz, OV,

e

Multimodales Netzmodell
Rad,

Fuss

Einwohner, Raumstrukturdaten

Mobilitatsbefragung

(z.B. MiD, SrV)
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Scenario Analyse
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PTV Model2Go Technologie

(

4

b o <
iy
a2¢

W,
Y
5

i

Die Erstellung eines Planungssystems war und ist immer
noch ein sehr kostspieliger Prozess (Monate bis Jahre) :1 ‘7‘ =

Unsere M2G Technologie soll diesen Prozess | ‘ . L/ 5
: Model. Set. Go. \y
beschleunigen ,
Get a transport model of your city in justa week.
J

Die M2G Technologie soll global verfligbar ein

part of Umovity



PTV Model2Go Technologie

z.B. fiir Bad Homburg

5 Netz BadHomburg.ver” - PTV Visum Expert 2025 (59 1-3) - [Netzedntor]
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Model2Go Entwicklung RoadMap

Multimodales Raur:struktur- Nachfrage-
aten,
Netzmodell modell
MiD 2023

September 2025
15

[crou

art of Umovity



PTV Model2Go Technologie

 M2G ist eine webbasierte Technologie zur Generierung routingfahiger multimodaler
Netzmodelle und georeferenzierter soziobkonomischer Daten (Verkehrsangebotsmodel)

e dazu nutzt die Technologie folgende Daten

o digitale StraRenkarten,

9 tomtom )- OpenStreetMap ‘éz

o OV-Angebotsdaten (Haltestellen, Linienfiihrung, Fahrplandaten), @ FOUNDATION

QUERTURE MAPS

o Point of interests,

) : = T
o Bevolkerungsdaten, mobil thek ransitland
o weitere 6ffentliche Geodaten (z.B. Standorte von Schulen,

Gebadudehdhen)
T~
GTFS
* Quellen sind
o OpenStreetMap, HERE Maps, TomTom, Overture Maps
o 6ffentliche Server z.B. 2 ZoNSUS ) firdecagentur
e ur Arbei

Mobilithek — National Access Point

Transit.land, MobilityData

Statistisches Bundesamt, Bundesagentur fur Arbeit

part of Umovity



PTV Model2Go Technologie - Datenkomponente Arbeitsplatze

Arbeitsplatze pro Gebdude &,

employees_per_building :
0-10

. 10-20

I 20 - 100

I 100 - 500

7] 500 - 1000

I 1000-2000

OpenStreetMap
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KI basierte Arbeitsplatzschatzung

OpenStreetMap

Gebdude-
grundriss

POls
Flachen-
nutzung

Corine

Flachennutzung

Offentliche Daten

* Gebaude-
hohen
Einwohner

part of Umovity

Gebaudetyp

Arbeits-platze
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KI basierte Arbeitsplatzschatzung

Grundsatzlicher Ansatz

. ‘ (1 ‘ __ Deutschland,
Schweiz Osterreich, Polen, ...

Trainingsdaten

movity

part of Umovity q

Mobility for Humanity
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Verkehrsplanungssystem — Anwendung 15min city

Hier sind die Viertelstundenstadte

Wie schnell sind ausgewahite Orte for Versorgung, Gesundhelt, Blldung
und Frelzeit zu FuR oder mit dem Fahrrad erreichbar?

tlicher far Bedaorfnisse in
Minuten, gewichtet

| Bad Homburg v.d. Hohe X

»X-Minuten-Stadt« | 15-Minuten-Stadte

‘ 3
(M

Foto: [M] DER SPIEGEL; Fotos: Maskot / Getty Images; Joko / picture alllance

Interaktive Deutschlandkarte

= So kurz sind die Alltagswege vor Ihrer
Haustiir (oder so abgehangt leben Sie)

A 7,3 Minuten benotigen Einwohnerinnen und
Die »15-Minuten-Stadt« steht fiir ein griines Utopia, in dem alles Wichtige ohne Auto #%1  Einwohner im Durchschnitt, um die 24 ausgewshiten

erreichbar ist. Eine neue Studie zeigt, wo das schon Realitat ist. Hier sehen Sie, ob lhr
Wohnort dazu zahlt.

Von Guido Grigat, Lukas Kissel, Klaas Neumann und Patrick Stotz
25.08.2025, 07.51 Uhr

Quelle: Spiegel, 25.08.2025
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Verkehrsplanungssystem — Anwendung 15min city

e Zu den Daten

Stadt ken Analysemodus

Sechsecke filtern

Erreichbarkeitsindex

0 100

Einwohner pro km?

0 25458

Visualisierung
Saulenhohe

—’—

Farbschema auswahlen

Legende

Einwohner

Y

Erreichbarkeitsindex @

tschelbach

Waldbronn T O

Quelle: https://access.ptvgroup.tech/de/accessibility-analysis

part of Umovity




Verkehrsplanungssystem — Anwendung 15min city

Q Karlsruhe

Analysemodus

Sechsecke filtern

Erreichbarkeitsindex

o—a

0

Friedrichstal

Einwohner pro km?

ankenloch) Waldbrilcke

Visualisierung

Saulenhohe

_.—

Farbschema auswahlen

Legende

Einwohner

Erreichbarkeitsindex @

Schwierig Einfach

Mutschelbach

Ettlingen

(a5

(a8} Darmsbach

N

Waldbronn
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Verkehrsplanungssystem — Anwendung 15min city

— . as | — - Nullico
Q Karlsruhe Verglei e - 1 hsisen (L e " s

Stadtstatistiken  Analysemodus

Sechsecke filtern (ae : Ll : 1

Erreichbarkeitsindex

1as)

Einwohner pro km*

0 - 7 > ] { nde

(A ) (I L ' 4
Filter zuriicksetzen ] v
= Maximilansau 7 -

>
Visualisierung el e (A Ii\

Saulenhdhe ‘ — | ’ ﬂ! i

< K 0657 { = Legende
. - o 036 K9657 | Einwohner
. ' < ~ { | P
Farbschema auswahlen s NG
R N At) eyl i
NEIE o N g, 2§ Erreichbarkeitsindex @

(L0 | / { B s
¥ N -~ d Ziele in der Stadt

(as] ¢ ¢ P

(A8 )
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Verkehrsplanungssystem — Anwendung 15min city

Q  Karlsruhe

Vergleichen

Analysemodus

Sechsecke filtern

Erreichbarkeitsindex

0

Einwohner pro km?

Visualisierung

Saulenhohe

_.—

Farbschema auswahlen

-

Tass]

Ettlingen

aet |

" Neulutheif

W

/aldbronn

Legende

Einwohner

Mutschelbach

Erreichbarkeitsindex @
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SUMP — Aufgabe : Mobilitatssituation analysieren

European Platform
on Sustainable Urban
Plans

Abbildung 18: Geografische MobiScore-Verteilung in Flandern (Punktbewertung fir Zellen mit einem Hektar GroRe.
Rot (4) ist am schlechtesten erreichbar, Blau (9) ist am besten erreichbar; Transport & Mobility, Lowen, 2019. Mobiscore,
www.tmleuven.be/en/project/Mobiscore.)

LEITLINIEN FUR
NACHHALTIGE URBANE
MOBILITATSPLANE (SUMP)

ZWEITE AUSGABE

Quelle : Leitlinien fiur nachhaltige urbane Mobilitdtsplane (SUMP) = B e -

€5 LANDES MESSEN Werkehr und Wohnen
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Vielen Dank !
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